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Allgemein

1. Allgemein

1.1. Abbildungen und Abmessungen
Abbildung 1: Klapparm? Drehflligel — PA-KL?-DF

568
|

Abbildung 2: Klapparm? Drehfliigel Kurz — PA-KL?-DF-K
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| |

Abbildung 3: Montageplatte, Laufschiene, Schlitten und Blende
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Allgemein

1.2. Einbausituationen

1.2.1. Drehrichtung STANDARD

DIN LINKS DIN RECHTS DIN RECHTS DIN LINKS
nach INNEN o6ffnend nach INNEN o6ffnend nach AUREN offnend nach AUREN o6ffnend
Antrieb UNTEN Antrieb OBEN Antrieb OBEN Antrieb UNTEN
Befestigungsleiste STANDARD Befestigungsleiste STANDARD Befestigungsleiste ALTERNATIV  Befestigungsleiste ALTERNATIV

1.2.2. Drehrichtung INVERS

DIN LINKS DIN RECHTS DIN RECHTS DIN LINKS
nach INNEN 6ffnend nach INNEN 6ffnend nach AUREN offnend nach AUREN o&ffnend
Antrieb OBEN Antrieb UNTEN Antrieb UNTEN Antrieb OBEN
Befestigungsleiste ALTERNATIV ~ Befestigungsleiste ALTERNATIV Befestigungsleiste STANDARD Befestigungsleiste STANDARD

ﬂ INFORMATION

Beachten Sie zur Einstellung der Drehrichtung und Positionierung der Befestigungsleiste die Anweisungen in Kapitel 3.5 auf
Seite 11.
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Elektrischer Anschluss

2. Elektrischer Anschluss

Siehe Beiblatt ,,Sicherheitshinweise und Gewahrleis-
tungsbedingungen“

2.1. Versorgung

Die Stromquelle muss fiir den Antrieb ausgelegt sein. Span-

nung und Stromstarke missen mit den Angaben auf dem
Typenschild tGbereinstimmen.

2.2. Installationsvorbereitung

SICOPLUG

Vor Beginn der Montage muss die
bendtigte Anschlussleitung konfektioniert

werden. Verwenden Sie hierzu den
im Lieferumfang enthaltenen Stecker
(siehe Anleitung SICO PLUG). Fir den

NRWG-Einsatz gemafy DIN EN 12101-2 ist
die vom Hersteller freigegebene Silikon-
anschlussleitung zu verwenden.

2.3. Ruckmeldung - Potentialfreier
Kontakt

Der Schlief3erkontakt (NO1, NO2) wird in Fahrtrichtung ,ZU*“

bei Abschaltung des Antriebes in der Endlage ,ZU“ aktiviert.

Die Meldung ist hubabhangig und kann als ,ZU-Meldung®
ausgewertet werden.

2.4. SICO PLUG Belegung

Klapparm? Drehflige

2.5. SICO-PLUG-INSTALL

Fur die vereinfachte und schnelle Inbetriebnahme empfiehlt
sich der Bausatz SICO-PLUG-INSTALL, mit dessen Hilfe eine
3- oder 6 adrige Anschlussleitung mit einem verlangerten und
ergonomisch geformten SICO-PLUG-Gehause flr schnelles
Ein- und Ausstecken konfektioniert werden kann (das An-
schlusskabel ist nicht im Bausatz enthalten).

Abbildung 4

2.6. SICOLINK
Der Antrieb verfugt Uber eine Parametrierschnittstelle, an der
via SICO LINK

o die Offnungsweite elektronisch begrenzt werden kann

e die Drehrichtung geandert werden kann

e die Krafte in ,AUF“- und ,ZU"“-Richtung einstellbar sind

e eine Anlaufverzdgerung in ,AUF“ und/oder ,ZU“ einge-
stellt werden kann

e der potentialfreie Kontakt einstellbar ist

o MASTER/SLAVE Einstellungen vorgenommen werden
kénnen

e eine detaillierte Statusmeldung des Antriebs ausgelesen
werden kann.

Abbildung 5: Schnittstelle fiir SICO LINK

Far die Verbindung des Antriebs mit SICO LINK wird das
Adapterkabel SICO-USB-110 bendtigt.

Abbildung 6: Adapterkabel SICO-USB-110
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Elektrischer Anschluss

2.7. SICO Betriebsarten

A

A\ ACHTUNG
/ \

Y
)

Nicht verwendete Adern miissen elektrisch isoliert werden.
Die Adern C1 und C2 dirfen im Normalbetrieb nicht mit—

einander verbunden werd

2.7.1. Solobetrieb

en.

» Leitungen gemaf Anschlussplan verbinden.

Antrieb

| S | c1 | o |N01| C2 |N02|

werksseitig

g .......
(8] S
na+19 S
S nn 3,
[2JeNs}
o ¢ (0]
2R :
N elektrisch Potentialfreier
isolieren! Kontakt ,ZU*

o
elektrisch
isolieren!

(max. 28 V /2,0 A)

2.7.2. Synchronbetrieb

/I\ ACHTUNG
y. \

L
)

Nur bei synchronfahigen Antrieben, die zusammen am selben Flligel montiert werden.

» Leitungen gemaf Anschlussplan verbinden.

Master Slave Slave
2 1. Antrieb 2. Antrieb n. Antrieb
é | s |c1| o |NO1| c2 |N02| | s |c1| o |N01| c2 |N02| ‘s 1c1| o |N01§ c2 iNo2,
5} : : I
e ]t T+ T+ a1 L
o] max. 10 m
o £
, 0
g (?/T)C..)E S————F—F1T1T 1|\t » S loes =N X |,
[e]
IS 0———F4—F1+ 17— > O n=4
N O DO
< N S » C2
o 1 f [} 1 f
elektrisch Potentialfreier elektrisch  Potentialfreier
isolieren! Kontakt ,ZU* isolieren! Kontakt ,ZU*
(max. 28V /2,0A) (max. 28 V/2,0A)
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Elektrischer Anschluss

2.8. Einstelloptionen

Sie konnen die Festlegung Solobetrieb bzw. Synchron-
betrieb MASTER/SLAVE via SICO LINK oder manuell
(siehe Kapitel 2.9) durchfiihren.

Abbildung 7: Hubverhalten

elektronisch ,0"

Synchronbetrieb

Nachlaufbereich

Reset-

Bereich
mechanisch ,0* Spannweite

Klapparm? Drehfliigel Klapparm? Drehfliigel
Antriebstyp
PA-KL2-DF-K PA-KL2-DF

RESET-Bereich 3° 3°
Synchronbetrieb 6° 6°
Nachlaufbereich

RESET-Bereich: Bei Uberlast-Abschaltung des Antriebs
innerhalb des RESET-Bereichs wird der elektronische
Nullpunkt neu gesetzt.

Synchronbetrieb Nachlaufbereich: Schaltet ein Antrieb im
Synchronbetrieb in Fahrtrichtung ,ZU“ innerhalb des
Nachlaufbereichs ab, so fahren die restlichen Antriebe
noch bis zur Uberlast-Abschaltung im Nullpunkt.

2.8.1. Synchronfdhige Antriebe

Die synchronféhigen Antriebe der Serie PA-KL? sind durch
die Endung ,S" in der Artikelnummer gekennzeichnet.

Beispiel: PA-KL?-DF-50/140deg-S — M2 XXXX S

2.8.2. Betriebsarten synchronfahiger
Antriebe

Soll ein synchronfahiger Antrieb als Einzelantrieb verwendet
werden, muss die Betriebsart auf ,Solobetrieb® eingestellt
werden (SICO LINK oder RESET-Fahrt) — Werkseinstellung.

Sollen mehrere Antriebe im Synchronbetrieb verwendet
werden, so muss ein Antrieb auf ,Synchronmaster und die
restlichen Antriebe auf ,Slave® eingestellt werden (SICO LINK
oder manuelle MASTER/SLAVE Einstellung).

A

A\ ACHTUNG
y. \

%
b

Es dirfen nur Antriebe mit gleichem Zustand (IST-
Position), bestenfalls im geschlossenen Zustand,
synchronisiert werden.

Zur Rekalibrierung der Synchronfunktion ist ein vollstan-
diges SchlieBen des Antriebs in den Resetbereich nach
jeweils spatestens 50 Zyklen notwendig.

2.9. Manuelle Einstellung

2.9.1. MASTER/SLAVE Einstellung

A

I\ ACHTUNG
y. \

\
3

Manuelle Einstellung: Ein MASTER und ein SLAVE
mdglich.

SICO LINK: Ein MASTER und bis zu vier SLAVEs mdglich.

» Antrieb in ,ZU“Richtung ansteuern (S=,-“ O=,+") und
in Endlage ,ZU“ abschalten lassen. Erreicht der Antrieb
dabei aufgrund seiner Einbaulage nicht die Position
,mechanisch NULL"ist eine RESET-Fahrtdurchzuflhren.

» Antrieb bestromt lassen!

> Die Adern C1 und C2 direkt verbinden. Es ertont ein Re-
lais-Klick.

+ Nach 5 Sekunden ist ein weiterer Relais-Klick zu horen,
der Antrieb wird auf MASTER mit einem SLAVE gesetzt.

* Nach 10 Sekunden ist ein erneuter Relais-Klick zu
héren, der Antrieb wird auf SLAVE gesetzt.

» Adern wieder trennen und Antrieb spannungsfrei schal-
ten!

» Antriebe gemaR Kapitel 2.7.2: ,Synchronbetrieb auf Sei-
te 6 verbinden.

2.9.2. RESET-Fahrt

Eine RESET-Fahrt sollte durchgefiihrt werden,

e wenn die Offnungsweite des geschlossenen Antriebs am
Fenster aulRerhalb des RESET-Bereichs liegt,

e wenn die MASTER/SLAVE Einstellung zurlickgesetzt
werden soll.

» Antrieb(e) spannungsfrei schalten!

» Beijedem Antrieb die Adern C1 und C2 direkt miteinander
verbinden.

» Antrieb(e) in ,ZU"“-Richtung ansteuern (8=, O=,+%)
und in Endlage ,ZU" abschalten lassen!

» Antrieb(e) wieder spannungsfrei schalten und die Adern
C1 und C2 wieder trennen!

N Der NULL-Punkt ist gesetzt.

N Bei synchronfdahigen Antrieben wird durch die
RESET-Fahrt die Betriebsart auf ,Solobetrieb® zurtick-
gesetzt. In diesem Modus kdnnen die Antriebe auch
alleine betrieben werden.

BA_PA-KL?-DF(-K)_DE_ 11
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Montage

3. Montage

ACHTUNG

Alle in diesem Kapitel angegebenen Male sind Mindestangaben und kénnen je nach Art und Bauform der Fenster variieren.

3.1. Solobetrieb 3.2. Synchronbetrieb

®

Abbildung 8: Montagereihenfolge Solobetrieb Abbildung 9: Montagereihenfolge Synchronbetrieb
' 7
@ Montageposition Ersten Antrieb wie
festlegen ) Solobetrieb montieren
I (Blende noch nicht montieren)
Antrieb vorbereiten I

e Drehrichtung
* Befestigungsleiste

@

Ersten Antrieb ein Stiick auffahren
I Y, und Schlitten und Antrieb trennen

Laufschiene

@

Zweiten Antrieb wie

i
men Ileren Solobetrieb montieren
Montageplatte und I
= Antrieb montieren Zweiten Antrieb ca. in die Position
I ~ des ersten Antriebs auffahren
@ Schlitten montieren I
) [ Ersten Schlitten wieder montieren ]
g RESET-Fahrt & I
Testfahrt durchfiihren [ Beide Antriebe schlieBen
A
o ! |
@ Blende montieren Master & Slave einstellen

’ I

( BUS-Leitung ,,C2“ verbinden & ‘

Testfahrt durchfiihren

I

[ Blenden montieren ]
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Montage

3.3. STULPFLUGEL Montage

Nebenfligel .
(innerer Stulpfltigel) ) Hauptflugelﬂ
Anlaufverzégerung (auBerer Stl'..llpflugel)

in AUF Anlaufverzégerung
inZU

Kein Synchronbetrieb!

n INFORMATION SICOUNK

Fur eine Stulpfligelmontage sind in allen Antrieben via SICO LINK die Anlaufverzégerungen einzustellen.

Abbildung 10: Montagereihenfolge STULPFLUGEL Montage

‘ Hauptfliigel wie Solobetrieb / 1
Synchronbetrieb montieren

s Y
‘ Nebenfliigel wie Solobetrieb / ‘
Synchronbetrieb montieren

: Nebenfliigel Anlaufverzégerung
»AUF“ einstellen /
Hauptfliigel Anlaufverzogerung
»ZU“ einstellen &

Testfahrt durchfiihren

{ Blenden montieren
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Montage

3.4. Montageposition festlegen

| Antrieb vorbereiten

Drehrichtung
Befestigungsleiste

n INFORMATION

Durch unterschiedliche Uberstande des Fliigelrahmens zum Blendrahmen kann es zu kleinen Abweichungen kommen. Die
nachfolgenden Abbildungen sind beispielhaft.

Die maximal moglichen Fli]g_elabmessungen hangen von mehreren Parametern ab und missen im Zweifelsfall vor Installation
des Antriebs definiert sein. AuRere Einflussfaktoren, wie Windlasten und Fliigelgewicht, spielen dabei unter Umstanden eine
wesentliche Rolle.

Abbildung 11: PA-KL2-DF — nach innen 6ffnend Abbildung 13: PA-KL2-DF — nach auBen 6ffnend

i

Mindestflligelbreite 973 + 25 = 1000

Mindestfligelbreite 923

Abbildung 12: PA-KL2-DF-K — nach innen 6ffnend

115 Abbildung 14: PA-KL?-DF-K — nach auBen 6ffnend
Tp]
™
Te)
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o | °
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Q ()
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s
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Montage

3.5. Antrieb vorbereiten

Montageposition
festlegen

|

Antrieb vorbereiten

Laufschiene
montieren

3.5.1. Drehrichtung anpassen

Der Antrieb PA-KL2-DF(-K) kann hinsichtlich der Einbau-
situation und Drehrichtung flexibel eingesetzt werden.

In Richtung ,AUF* (standardmaRig ,LINKS") stoppt der An-
trieb ausgehend von seinem 0-Punkt automatisch nach Er-
reichen des eingestellten maximalen Hubs.

In ,ZU“ (standardmaRig ,RECHTS") Richtung stoppt der An-
trieb immer durch Uberlastabschaltung nach Erreichen des
eingestellten SOFT-CLOSE Stroms.

Zur Erleichterung der Montage kénnen Sie die Drehrichtung
schon im nicht montierten Zustand anpassen.

Abbildung 15: Drehrichtung

Auslieferungszustand

3.5.1.a. Drehrichtungsédnderung

Die Drehrichtung kann sowohl iber die SICO LINK als auch
manuell gedndert werden.

Ohne den Einsatz von SICO LINK kann die Drehrichtung wie
folgt geandert werden:

> Die Adern C1 und C2 miteinander verbinden.

» Den Antrieb so mit Spannung versorgen, dass er in die
einzustellende ,ZU“-Richtung fahrt.

» Den Antrieb fur einen kurzen Weg in die gewilinschte
neue ,ZU“-Richtung fahren lassen und dann stoppen.

N Ausgehend von der gefahrenen ,ZU“ Richtung hat der
Antrieb nun seine Drehrichtung gespeichert.

» Die Adern C1 und C2 wieder trennen und isolieren.

3.5.2.

Befestigungsleiste umsetzen

BA_PA-KL2-DF(-K)_DE_11 www.simon-protec.com
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Montage

3.6. Laufschiene montieren

Antrieb vorbereiten

Drehrichtung
Befestigungsleiste

|

o

‘ Montageplatte und
Antrieb montieren

ACHTUNG

Achten Sie darauf, dass die Schraubenkdpfe nicht Uber-
stehen und ein ungehinderter Lauf des Schlittens gewahr-
leistet ist.

Abbildung 16
Laufschiene parallel zur Fligelkante montieren

Abbildung 17

3.7. Antrieb montieren

‘ Laufschiene J

montieren

|

[

‘ Schlitten montieren J

|

Abbildung 18: Montageplatte — nach innen 6ffnend

Schrauben mit 4 Nm anziehen

Montageplatte zentriert zum Antrieb montieren

Abbildung 19: Montageplatte — nach aufen 6ffnend

Montageplatte versetzt vom Hebelarm weg montieren

Abbildung 20: Antrieb montieren

Hebelarm parallel zur Laufschiene

BA_PA-KL>-DF(-K)_DE_11
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Montage

3.8. Schlitten montieren

‘/ Montageplatte und J

Antrieb montieren

o

‘/ RESET-Fahrt & J

Testfahrt durchfiihren

Abbildung 21: Schlitten einsetzen

Abbildung 22: Schlitten verschrauben

3.9. RESET-Fahrt durchfiihren
I

‘ Schlitten montieren J

‘ Blende montieren J

3.9.1. RESET-Fahrt Solobetrieb

» Nach erfolgter Montage und Verbindung des Antriebs
mit dem Schlitten die Adern C1 und C2 im gedffneten
Zustand des Antriebs miteinander verbinden.

» AnschlieRend den Antrieb an den Adern S und O mit
24 VDC versorgen, so dass er in Richtung ,ZU“ fahrt
(Fenster/Klappe schlief3t).

» Wahrend der ,ZU“-Fahrt kdnnen die Adern C1 und C2
wieder getrennt werden.

> Den Antrieb komplett ,ZU* fahren und per Uberlast im
geschlossenen Fenster abschalten lassen.

N Die Drehrichtung ist nun korrekt eingestellt.

N Der Antrieb hat einen neuen Nullpunkt in der Endlage
gesetzt.

» Der Antrieb kann jetzt endgtltig mit der Steuerung
verbunden werden (siehe Kapitel 2.7.1: ,Solobetrieb® auf
Seite 6).

3.9.2. RESET-Fahrt Synchronbetrieb

Um Beschadigungen am Fenster und an den Antrieben
zu vermeiden fuhren Sie die RESET-Fahrt im Synchron-
betrieb Fall einzeln, wie bei zwei Antrieben im Solobetrieb,
durch.

» Verbinden Sie den ersten Antrieb Uber den Schlitten
mit dem Fenster und flihren Sie eine RESET-Fahrt, wie
oben beschrieben, durch.

» Trennen Sie nun die Verbindung mit dem Fenster des
ersten Antriebes wieder auf und verbinden Sie den
zweiten Antrieb mit dem Fenster.

» Flhren Sie eine RESET-Fahrt wie oben beschrieben fir
den zweiten Antrieb durch.

» Nach erfolgten RESET-Fahrten der Antriebe verbinden
Sie beide mit den Laufschlitten und schlieRen Sie das
Fenster.

» Anschlielend sind beide Antriebe jeweils als MASTER
und SLAVE zu parametrieren (siehe Kapitel 2.9.1:
,MASTER/SLAVE Einstellung® auf Seite 7).

BA_PA-KL?-DF(-K)_DE_ 11
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Technische Daten

3.10. Blende montieren 4. Technische Daten
l Tabelle 1: Elektrische Eigenschaften
RESET-Fahrt & - > >
Testfahrt durchfiihren J Antriebstyp PA-KL2-DF-K | PA-KL2-DF
Bemessungsspannung 24 VDC

. Zulassiger . 24 VDC +15%
u i Bemessungsspannungsbereich
Restwelligkeit der

maximal 500 mV
Bemessungsspannung Vpp

Abbildung 23 Unterspannungserkennung Ja
Nennstrom® 1,1A 1,56A
Maximaler Anlaufstrom
LAUF* / ,ZU* 1.3A 1.7A
Maximaler Abschaltstrom in
@
LAUF* / ,ZU" 1.2A 1.6 A

Stromaufnahme nach Abschal-

tung (Ruhestrom) 65 mA

eingebaute elektronische

Abschaltung Gber Lastabschaltung

Maximal zulassige Anzahl par-

allel angeschlossener Antriebs- 4

einheiten

Leitungslange zwischen zwei

Antrieben im Synchronbetrieb®

Nachlaufzeit in Endlagen-

bereich®

Schutzklasse I}

(1) Maximale Stromaufnahme bei Nennlast.

2) In Sonderfallen kann der Abschaltstrom in Richtung ,AUF*“ mit SICO LINK bis auf
2,0 A erhoht werden.

3) Maximale Leitungslange fiir die Buskommunikation zwischen zwei Antrieben.

Die Nachlaufzeit innerhalb einer SICO Synchrongruppe gibt an wie lange
betriebsfahige Antriebe bei Ausfall bzw. Abschaltung eines Antriebs weiterlaufen.

max. 10 m

3s

Alle 4 Laschen

eindriicken!
Ai ACHTUNG

Die mitgelieferten Laufschiene und Schlitten und deren
Befestigung durfen nur mit max. 500 N belastet werden!

Bei einer Wahl des Abschaltstroms > 1,6 A kann es, je
nach Anwendungsfall, zu einer Uberlastung der Lauf-
schiene und damit zu mechanischen Schaden am Antrieb/
der Laufschiene kommen.

Der Hersteller tbernimmt keine Gewahrleistung, wenn
durch die Softwareumstellung die Normallast an der Lauf-
schiene mehr als 500 N betragt!

Tabelle 2: Potentialfreier Kontakt (NO1/NO2)

Antriebstyp PA-KL>DF-K | PA-KL=DF
Bemessungsspannung max. 28 VDC
Kontaktbelastung Relais max. 2,0 A

A/\ ACHTUNG

Die maximale Belastbarkeit des Kontaktes darf nicht tiber-
schritten werden.
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Technische Daten

Tabelle 3: Anschluss und Betrieb

Tabelle 4: Mechanische Eigenschaften

Empfohlene Anschlussleitung
NRWG

Warmebestandige Silikon-
leitung EWKF 6x0,75 mm?

Pausenzeit bei
Fahrtrichtungsanderung®
bzw. Wiederansteuern

mindestens 500 ms

Antriebstyp PA-KL2-DF-K | PA-KL2-DF Antriebstyp PA-KL2-DF-K | PA-KL2-DF

Empfohlene Anschlussleitung 5 Maximale Druckkraft® 400 N 500 N
6x0,75 mm

Standard Maximale Zugkraft 400 N 500 N

Belastungsfalle

Offnen gegen Nennlast /
Schlief’en gegen Nennlast

Nennverriegelungskraft

700 N

Nennoffnungsweite®

140°

- Hubgeschwindigkeit Nennlast® 3,1°/s 2,8°/s
Einschaltd ED 30% S2
Sltnsz ? - at:]er.t o 3 % Hubgeschwindigkeit Teillast® 3,5°/s 3,2°/s
et lioRa e nngs=an > 11000 Aluminium E6/EV1
A Material Oberflache Gehause Beschichtungen in allen RAL-
Schallpegel® <70dB(A) und DB-Farben méglich
Blockade gemaf prEN 12101-9/ Material Hebel Edelstahl
SO 21927-9 erlaubt
- MaBe (LxBxH)® 368x58x118 568x58x118
Wiederantasten nach Stopp erlaubt afe ( ) mm mm
Siehe Beiblatt ,Sicherheitshin- Gewicht® 3,6 kg 41kg
Wartung weise und .Gewahrlez‘lstunnge_ (©)] Nur unter optimalen Bedingungen, Druckkraft via SICO LINK parametrierbar.
dmgungen ! 2) Die Nennéffnungsweite kann durch mechanische Dampfung um +5%
1) Fir die Fahrtrichtungsénderung (Polwendung) ist es erforderlich, dass die Ver- abweichen.
sorgung eine Pausenzeit (Null-Volt-Bereich) von mindestens 500 ms sicherstellt. 3) Bezogen auf 140 deg Offnungsweite des Hebelarms; Abweichung 10 %.
2) Gemessen in einem Abstand von einem Meter unter Normalbedingungen. 4) Bezogen auf 140 deg Offnungsweite des Hebelarms bei jeweiliger Teillast von
70 %; Abweichung + 10 %
Abbildung 24: Null-Volt-Bereich bei Fahrtrichtungs- (5) Siehe Kapitel 1.1: ,Abbildungen und Abmessungen* auf Seite 3.
5nderung (6) Ohne Konsolensatz.
U oc) _ .
A Tabelle 5: Einbau- und Umgebungsbedingungen
S:+24VDC| . - 5 o
0: GND Antriebstyp PA-KL2-DF-K | PA-KL2-DF
Nennbetriebstemperatur 20°C
~AUF Zulassiger Umgebungstempera- o o
: 0°C-75°C
turbereich
oV > Schutzart IP 54
tims] .
B mitteleuropaische
»ZU Nutzungsbereich Umweltbedingungen
o:+24voc| < 2000 Héhenmeter
S: GND —
\4 A 500 ms Tabelle 6: Zulassungen und Nachweise
A Antriebstyp PA-KL2-DF-K | PA-KL2-DF
/ \ ACHTUNG gemaR EMV-Richtlinie
] 2014/30/EU und der
e . L . CE-konform Nied ichtlini
Spannungsstabilitat/-qualitat: Zulassig sind nur definierte e er;g?g’/‘;”?é{'f inie
Abschaltvorgdnge (Ausschaltzeit von Bemessungs- - — S
spannung 24 Volt auf 0 Volt in t < 10 ms). Warmebestandigkeit nach EN 12101-2 — B300
. S . .. geman DIN EN 60335-1:2012/
Dies gilt insbesondere auch fir Umschaltvorgange Sicherheit elektrischer Gerite A11:2014 und
von Priméar- (Netzbetrieb) auf Sekundarenergiequelle DIN EN 60335-2-103:2015
(Notstromakkus). : :
NRWG nach DIN EN 12101-2 mit verschiedenen
Profilsystemen
Weitere Zulassungen auf Anfrage
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